Robottrautojen OFF-ROAD
maail Imanmestaruuskilpailut
2007

Kuvassa vuoden 2006 voittaja auto Team Hammer Tampere

1 Paikka ja aika:
Jamin lentokeskus http://www.hotellijami.com
Lauantai 14.7.2007 kello 12:00- 14:00

Jamin tapahtumal inkki http://www.multi.fi/kik/jamiflyin/ohjelma.htm

2 lImoittautuminen tehdaan ilmoittautumislomakkeella
sahkopostilla osoitteeseen robotti@propelli.fi ennen
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1.5.2007. Etukateisilmoittautuneet maksavat 10 euron
palkintomaksun ennen 1.5.2006. Jalki-ilImoittautuneet
maksavat patkan paalla ennen kello 10:00 kilpailupaivana
palkintomaksun 20 e.

3 Jarjestdja: Suomen Robottiyhdistys
http://www.robotti.fi

4 Tarkoitus:

Kilpairlun tarkoituksen on i1nnostaa elektroniikan,
ohjelmoinnin ja automatiikan ammattilaisia ja harrastajia
kehittamaan taitojaan hauskalla tavalla muiden
samanhenkisten kanssa. Tehtédvana on rakentaa oma OFF-
ROAD-robottiauto ja kiertéda merkkikeppien muodostama
kilpailumatka 1ahddosta maaliin mahdollisimman nopeasti.
Kilparluun saa osallistua kaikki suomalaiset ja
ulkomaalaiset osallistujat. Kilpailijoilla on

mahdol lisuus julkaista autojensa teknisia tietoja,
piirikaavioita ja ohjelmia Suomen Robottiyhdistyksen
sivuilla. Jos kilpailija osaa mekaniikkaa,
elektroniikkaa, ohjelmointia, loogista ajattelua ja
pystyy tekemaan aikataulussa toimivan robottiauton,
hanella el ole vaikeuksia kaytannon tydelamassa. Hanella
on myo6s mahdollisuus osallistua Suomen Robottiyhdistyksen
robottitekniikan tutkintoon. Se avaa monia ovia
tyomarkkinoilla.

5 Luokat:

Avoinluokka:

Eil koko rajoituksia. Tassa luokassa eir kayteta
merkkisignaalia, vaan auto osaa kiertaa kepit ilman
apusignaalia.

Perusluokka:

Auton pitaa mahtua laatikkoon, jonka sivut ovat 1 metri.
Kilpairlussa tuomari kaynnistad ohjaussignaalin, kun auto
on valmis 1ahtoon.

Harrasteluokka:
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Auton maksimileveys on 300mm. Kilpailussa tuomari
kaynnistaa ohjaussignaalin kun auto on valmis 1ahtoon.

6 Auto:

Auton pitaa olla itsetoiminen, sitd ei saa kauko-ohjata kilpailun
aitkana.

Kayttovoimaa el ole rajoitettu.

Yhdella tiimilla tai kilpailijalla saa olla useita autoja, Jos ne
pystyvat toimimaan yhtaaikaa. Vaihtamalla vain yhden osan autosta
toiseen autoon ei synny uutta autoa.

Sama auto voi osallistua vain yhteen luokkaan.

Auton pitad pystya kiertamaan neljd maastoon laitettua puukeppia,
jotka tuomari laittaa maahan kymmenen minuuttia enne Kilpailua.
Keppeja el saa kaataa. Rata on kaikille luokille sama.

Auto voi olla taysin i1tse rakennettu tair taysin ostettu. Tarkeinta
on saada auto liikkeelle kilpailussa ja edetd ainakin 1mm,jolloin
saa kunniakirjan robottiautokilpailusta ja mallisesti voiton.

7 Rata:

OFF-Road rata on helppo maastoautorata.

Rata alkaa tasaiselta hiekkapohjaisella polulta Jamin hallin
takana ja nousee rinteeseen. Rata vaikeutuu loppua kohti ja palaa
taas alkuperaiseen helppoon osuuteen. Radan pituus enintadn 200
metri&d. Rata paattyy melkein samaan paikkaan. Nousut ovat
korkeintaan 10 astetta. Radalla on kasveja, kivia, puita
sattumanvaraisesti. Tuomari ei kuitenkaan tahallaan tee radasta

vaikeata eik&a helppoa. Rata on kuitenkin OFF-road rata. Katsojat
eivat saa tulla radalle kilpailun aikana.

8 Kilpailu:

Jokainen kilpailija ajaa erikseen. Lahtojarjestys on
iImoittautumisjarjestys. Jos auto ei ole valmiina vuorollaan, se
jaa jonon viimeiseksi. Aika alkaa kun auto ohittaa lahtélinjan tai
tuomari kaynnistaad seurantasignaalin. Kilpailu loppuu kun auto
ohittaa maalilinjan. Radalta saa poiketa kuinka paljon vain, mutta
radalla olevat sisdkepit pitad kiertda ulkokautta kuten
pujottelussa. Keppien tarkoitus on estéda oikaisut. Kilpailijat
saavat mitata keppien paikat.

Voittajat saavat pisteita kuten Fl-kilpailussa. Joka luokassa
paras auto saa 12 pistetta, seuraava 10 pistettd, seuraava 9
pistetta jne.

Saman tiimin eri vuosien pisteet lasketaan yhteen. Parhaille
tiimeille jaetaan vuosittain tiimikohtaiset palkinnot.

9 Signaalilahetin
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Seurantasignaali kaytetaadn kahdessa luokassa on 32768Hz +/-300Hz
signaali. Se johdetaan 0,75 mm paksuiseen eristettyyn
sahkdasennuskaapeliin, pituus noin 200m. Virran voimakkuus
saadetdan yhteen ampeerin chopper periaatteella. Virta el ole
sinimuotoista vaan katkottua suorakulma-aaltoa signaalia.
Lahettimen mallikytkenta on julkaistu kilpailusivuilla.
toimintaohjeita autoille voidaan lahettaa katkomalla kanta-aaltoa
epasynkronisella 300 baudin sarjaliikenteelld. Tata ominaisuutta
ei ole vield otettu kilpailuohjelmaan, mutta kilpailijat voivat
itse kayttda tata ominaisuutta kilpailun ulkopuolella.

10 Palkinnot

Palkinnot ovat naytteilla kilpailun aikana. Ne eivat ole isoja
rahapalkintoja vaan harrasteeseen liittyvia tavarapalkintoja
sponsoreilta. Kaikille sdantdjen mukaisesti liikkeelle lahteneille
autolle annetaan kunnia kirja kilpailusta

11. Tuomari
Tuomari tekee radan, ohjaa kilpailun kulkua, ratkaisee mahdolliset
epaselvyydet saantdjen tulkinnoissa ja julistaa voittajat.

I Imoittautumislomake ja palautusosoite
http://www.robotti.fi

Kilpairlijoiden kysymykset ja vastaukset julkaistaan
yhdistyksen sivuilla, jotta kaitkilla olisi samat tiedot.
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Finnish
Transmitter 32kHz TApeak

OFF ROAD 2007robot car competition frack
Robotics Assosation of

Finland E

Picture OH3GDO

OFF-ROAD MM-2007 2.11.2006 Suomen Robottiyhdistys Pekka Ritamaki



OFF-ROAD MM-2007 2.11.2006 Suomen Robottiyhdistys Pekka Ritamaki



