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Suomen Robottiyhdistys

perustettu

Ensimmainen suomalainen ro-
bottiyhdistys on perustettu
19.8.2000 Tampereella.

Yhdistyksen tarkoitus on
toimia yhdyssiteena ro-
bottiharrastelijoiden
kesken. Erityisesti aio-
taan turvautua Internet-
tekniikkaan erilaisten tie-
tojen valityksessa. Pe-
rinteisesti yhdistykset
ovat toimittaneet uutis-
lehti&an, jotka ilmestyvat
muutaman kerran vuo-
dessa. On tietysti muka-
vaa saada valmis lehti
postista suoraan luetta-

Internet yhdistys

vaksi, mutta talla muka-
vuudella on hintansa;
posti- ja painatuskulut.
Samoin lehti pitda suun-
nitella ja tehda joskus
kuukausikin etukateen.
Lehdissa on aina aika-

Yhdistyksen toimintaperiaatted

taulu jossa se pitda saa-
da valmiiksi. tama aihe-
uttaa ainakin lehden
paatoimittajalle paansar-
kya, jos materiaali ei
saavukaan ajoissa peril-
le. Kokeillaan toimiiko

lehti Internetin valityksella.
Uudella yhdistyksellam-
me ei ole viela perintei-
ta milla tavalla toimi-
taan. Ne kylla syntyvét
vuosien varrella. Joku
kysyi sdhkopostilla, et-
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Yhdistyksen tarkoitus: auttaa muita, el
kerata hyotya itselle

tikkelin omasta koke-
muspiiristadn muiden
~ kayttoon, niin muuta-
- man vuoden paista

- meilla olisi satoja
opasteita alueeltam-
me.

td mita siita yhdistykses-
ta saa. Toivottavasti yh-
distykseen tulee vain sel-
laisia henkiloita, jotka
haluavat antaa toisille
omia kokemuksiaan. Ne
jotka vain haluavat saa-
da eivit ole sopivia jése-
nid yhdistykseemme. Aja-

Koska yhdistyksemme
on tarkoitus toimia koko

Robotit voivat olla hauskoja Suomessa’ henkilokoh-

telkaa, ettéd jokainen ja- tainen yhteydenpito on
sen tekisi vaikka vain kerran hankalaa, mutta toivottavasti eri
vuodessa yhden lyhyehkon ar- paikkakunnilta loytyy aktiivisia ja-

Kokoukset tydn merkeissa

senid, jotka voisivat alkaa jarjestella  koko ajan. Mieluummin nékisin, etta
myos paikallisia kokoontumisia. Toi- kokoukset pidettiisiin paikassa, jos-
vottavasti ndmaéa kohtaa- sa voi tehdé alaan liittyva
miset eivat ole kokous- tyota olkoon se sitten metal-
muotoisia, joissa puheen- lin tyostamista, elektronii-
johtaja on koko ajan aé- kan rakentamista tai ohjel-
nessa ja jasenet istuvat etsinndssd mointia.

tuppisuuna paikallaan

Sopivat kokouspaikat

Sopivan kokouspaikan loytyminen raavaan kertaan.
on varmaankin vaikeaa, koska yh-
distykselli ei ole varaa vuokrata kal-
liita vuokratiloja. Ideaali tila olisi jos
loytyisi sellainen paikka minne voisi
jattaa keskeneraiset projektit seu-

Etusivulla on Kangasalan kokouksen
ideariihen tuloksena syntynyt logo
allekirjoittaneen muotoilemana.

Yhdistyksen logo




Syksyn toiminta

Muita ehdotuksia otetaan vastaan,
kaikkien ehdotukset ovat samanar-
voisia. Logo tarvitaan kotisivulle,
jotta saataisiin sinne sopivan yhte-
néiset sivupohjat ja mahdollisia
sponsoreita.

Olen tiedustellut logopaitojen hintoja
Tampereelta. Eras yrittaja kertoi
halvimman paidan logon kanssa
maksavan yhden kappaleen erissa
50:-.

Miettisen Hannu haluaisi paremman

Ensimmainen tapaaminen
sisatiloihin.

22-23.9.2000 pidimme
erittdin onnistuneen yhdis-
tyksen ensimmaisen syys-
retken Kangasalle. Paik-
kana oli Matti Paalasmaan
isannoimé& Hepolahden Saarnola. Kayt-
tavissa oli kolme saunaa, moottori- ja
soutuveneita ja muita vesikulkuneuvoja.
Is&nta vastasi myds ruokapuolesta.
Retkesta on tassa lehdessa Heikki Au-
malan ansiokas poytéakirja. digitaalika-
meran kuvia 16ytyy Marcus Toivosen
http://www.scli.fi/~mato/robottiyhdistys/ ja
Heikki Aumalan http://www.aumala.com
kotisivuilta.

Pekka Ritamaki

ROBOTTIUUTISET

talvi-
puseron
joka il-
meisesti
maksaa
noin
150:-.

Tallai-

nen logopusero voisi olla sopiva
myyntiartikkeli yhdistykselle.

Robotit voivat olla my&s radio-ohjattuja

Syksyn 2000 toiminta

Elo- ja syyskuussa olemme suunnitelleet, rakenta-
neet prototyyppejaja testanneet radiopaikannusta

Syysretki Kangasalan

Hepolahden
Saarnolaan onnistui

erinomaisesti
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_ _ Johtokunta:
Suomenrobottiyhdistys PekaRitamaki, pureanjohtaja
R Klaus Saksa, sihteqi
y Jouko Nuuttila, rahastonhoitgja

Kari Toivokoski, kdimaiset suhted

Olemme Webissa http://
www.kolumbus.fi/klaus.

saksa

Klaus Saksan utra&niantureilla ja servomootto-
reill avarustettu robati pystyy lii kkumaan il-
main tormaéilyj & tavallisessa huoneessa. Proses-
sorinaon Atmel/AVR

Tekstin koosti
Pekka Ritamaki

Robottiyhdistyksen
perustamiskokous Tampereella 12.8.2000. Jouko Nuuttila, Kari Toivokoski,
Hannu Miettinen tutkivat Klaus Saksan robottia
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Robatii kkaryhmén kokouws Kangasalla 22.9.2000

Lasnéa:
Tom Héglund
Pekka Ritamaki
Heikki Aumala
HannuMuiettinen
Marcus Toivonen
Kari Toivokoski

Sagpumiskahvit juatiin aurinkoisessa
syyssidssiterassll ajarvimaisemaaihaill en ja
mandarii nisorsaa ésien. Juttu kaantyi
robdtiasioihin riippunatta sisdta
kantautuvasta keihd&nheiton melusta. Lahetys
Sydneysta oli siiskaynnissa TV 2 verkossa.
Ohjelma-aiheista syntyi ensimmaéinen
keskustelu.
Emme kyenned pitéytymaén aiheessa, mutta
se @ pahemmin hairinnyt.
Aikaiseks silti sadiin koltia:

e Uuden jasenen testi tavat.

e Radiopaikannus.

o Ultradaimittaus/ohjaus.

e Automaatisesti ohjatut pienoismallit .

» Pilkkiautomadtti.

o Suihku/pdttomoattorin kayttd

pienoismalli robaeissa
» Haogeeivalojen ojaustavat.

Kokouwskielen valinta keskustelutti 1yhyesti.
Ajatteimme apoakielen, mutta anme
pad&ssed yksimidisyytean vaihtoehdasta
Englanti e kuitenkaan dlut listala.

Kaunii stailmasta hudimatta siirryimme
sisaan jakoned pystytettiin, TV suljettiin ja
keskustelu tekniikasta dkoi. Koneiden pitkén
napyttelyyn ja vasyneimman jasenen
nokkaunten jalkeen Tom sai porukan
lahteméaéan uos jarvelle. Souturetkell &
kiersmme koko lahden ja seurakunnan saaen
pad&si nouwsimme maihin vaihtamaan tass
gatuksia - tukevallapohjalla.

Ruokailun jadlkeen illan pimetessi dkoi halu
Siirtyd saunaan. Loppultamenikin jo 10ylyn,
virvokkeiden, lettujen ja makkaroiden
merkeiss. Erad aiheistatuli kasiteltya mita

omituismmissa paikoissa. Radiopaikannus —
luento kudltii n saunan |6ylyissa paatyi
[luennon ptgan heittémaan tiukkaan [6ylyyn
ja pakenemiseen itse uimaan.
Y 6n ailkana puutaminen aiheiden kimpussa
oli aivan vapaaditoista.
Aamu aukeni sadiedotuksen mukaan kylman
sumuisena ja kalpeana.
Aamun souturetki sujui sakesssa jarvisavussa
kuvia ottaen.
Aamupaivall a ma&iteltiin uuta
prosessorikorttia. Prosesoriksi PIC 16F87x.
Logon suunrittelu e edistynyt viela
toteutukseen, mutta daheutti silti maittelyn
robdill e
Robati ma&iteltiin nan viidellatavalla
Marcuksen |ahdettyaill allajo katiin.

e Suorittaa anettua tehtévaajatkuvasti

 Erilli nen laite, joka tekeefunktiota

0sin autonamisesti.

» Pdtinen pukki, jokakavelee

e Jaliséks puhuu

» Korvaaihmisen sarjatyota
[ltapaivall a kamat kasaan jakotiin.
Lopun mikall a olemattomat voivat vain
kuvitella. Letut, viinit, illan ohjelman jne.

Heikki Aumala



Robottiketunrauta

25.8.2000 Robottiyhdistyksen kokous

Mietimme ensimmaisessa robottiyhdistyk-
sen kokouksessa miten tehdé& robotin pai-

kannusta radiolla.

Jos robotti pystyisi hakemaan huoneessa

olevan lahettimen suunnan ferriitti-

vastaanotinta kaantelemalla, se voi pystya

orientoitumaan.

Lahettimi& tarvittaisiin tietysti useampia,
mutta paatimme aluksi tutkia onnistuuko
suunnan paikantamien ylipaataan ja
minkalaiset tarvikkeet siihen tarvitaan.

Kari Toivokoski varoitti, etta VTT on tutki-

nut asia vuosikausia ilman erityista me-
nestysta.

Aluksi tarvitaan lahetin ja vastaanotin
kokeiluja varten.

Ajattelin tehda mittalaitelahettimen
455kHz:lle, koska sille taajuudelle on
saatavissa helposti erilaisia komponent-
teja vanhoista matkaradioista.

Hankin kolme 9*100 mm ferriittitankoa

Bekekista. Aioin kaytetaan ferriittia oskil-

laattorien kelarunkona, jotta saastyisin
Isojen kelojen kddmimisvaivalta. Ferriitti

pienentdé tarvittavan kelan kierrosméaaraa
ja silla voi saataa jonkin verran induktans-

Lahetin Blocking oskillaattorilla

sia.

Ensimmaiseksi tarvitaan l|ahetin, joka to-

imii alle 10 mW teholla.

Sihteerina: Pekka Ritamaki

Kayttojannitteeksi ajattelin 9V neppari-
paristoa.

Lahettimen voi helpoimmin tehdé yh-
della NPN-transiotorilla,BC547, jonka
kollektorille on laitettu kela ja toinen pi-
enempi kela, joka antaa takaisinkyt-
kennan transistorin kannalle.
Transistori biasoidaan vaikka puoleen
kayttojannitteesta kahdella 100kohmin
vastuksella.

Emitterivastuskseksi laitetaan 1kohmin
vastus ja kela 1 kytketdan kollektorin
ja kayttojannitteen valiin. Kelan 1 rin-
nalla on virityskondensaattori C1. Kela
2 kytketaan

Kela ja sen rinnalla oleva kondesaat-
tori pitaa olla vireessa halutulla taajuu-
della.

Kaava on f =1/(2*pii*sqr(L*C))

f= taajuus (Hz), Pii= 3.14159, L = in-
duktanssi(H) ja C on kapasitanssi (F)

Kelaan tarvittiin lankaa, joka otettiin
rikkomalla pistokeverkkomuuntaja
(110Vv/24V malli, jolla ei ole muuta
kayttoa).

Kelan induktanssi voidaan laskea liki-
main kaavoista, jos tiedetaan ferriitin
Al-arvo.

Kaamimalla jonkinlaisen kelan Al ar-
von voi mitata.

Kelan induktanssi saadaan kaavasta
L=Al*n*n, jossa

L= induktanssi (H) ja n on kelan kier-
rokset

Kelaa voi saataa, jos tekee kelarungon



vah-
Miet-
mik-
mutta
kotiin.

vaikka kovasta paperista tai
ohuesta kartongista, jonka
sisalla voi liikuttaa ferriittia ke-
lan suhteen.

Kela tehtiin kdamimalla 120
kierrosta muuntajan toisiolan-
gasta, jota on helpompi
k&amia kuin ohutta en-
siblankaa.

Vastaanotin

Virityskondensaattorisi ar-
vioitiin 1000pF.

Mittaamalla oskillaattorin taa-
juus oskilloskoopilla, saatiin
220kHz. Virityskondensaattoria
pienennettiin neljasosaan, jotta
saattaisin taajuus nostettua
kaksinkertaiseksi. Konden-
saattoriksi l6ytyi 2*100 pF eli
200pF, jolla lahetin saatiin
vireeseen.

Tarvitaan samanlainen kela ja
kondensaattori, jota vah-
vistetaan ja ilmaistaan, jotta
saataisiin kantoaalto esiin.

Ensimmainen kokeilu ilman
vah-
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vistinta antoi noin 3-4 Volttia
l&hietaisyydelta volttimittariin
germaniumdiodilla AA117.
Metrin matkalla jannite putosi
nollaan eli tarvitaan rf-

vistin.

tisen Hannun kanssa katselimme sopivia
ropiireja. Ferrantin ZX414 naytti sopivalta,
en |loytanyt sitd laatikostani ja lahdimme



